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NAZWA INWESTYCJI

Budowa oswietlenia ulicy Ogrodowej w Legionowie ( od ul. Norwida do ul.
Pilsudskiego )

INWESTOR

Gmina Miejska Legionowo
05-120 Legionowo ul. Pitsudskiego 3

BRANZA

Elektryczna

Klasyfikacja :
Wg. WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45314300-4 Kladzenie kabli

45316110-9 Instalowanie drogowego sprzetu o§wietleniowego

45317000-2 Inne instalacje elektryczne
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna jest opracowaniem zawierajacym zbiory wymagan,
ktore sa niezbedne do okreslenia standardu 1 jako$ci wykonana robot, w zakresie
sposobu wykonania, wlasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny
prawidtowos$ci wykonania poszczegdlnych robot.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest zalacznikiem do dokumentow przetargowych przy
zlecaniu 1 realizacji instalacji osSwietlenia ulicznego.

1.3 Zakres robot objetych ST

Zakres robdt objetych  specyfikacja obeymuje  wszystkie czynnos$ci
umozliwiajace wykonanie o$wietlenia ulicznego.

Nalezy zdemontowac istniejace oswietlenie 1 zamontowac nowe.

Oswietlenie bedzie wykonane na stupach stalowych ocynkowanych 1
malowanych specjalistycznymi farbami na kolor najbardziej zblizony do koloru
oprawy, typu CDR 8/4 ( lub podobnych o réwnowaznych parametrach) z
wysiggnikami ozdobnymi 7/1 ram 1500 ( zgodnie ze szkicem zawartym w
projekcie ), kat nachylenia wysiegnika 0°, oprawa nad kraweznikiem od strony
wyzszego kraweznika.

Stupy nalezy usytuowac zgodnie z opinig ZUD 1 projektem technicznym.

Do zasilania o$wietlenia nalezy wybudowa¢ nowa lini¢ kablowa o$wietleniowa
kablem Y AKXs 4x25mm?2 Stup zainstalowa¢ na projektowanych fundamentach.
Oswietlenie nalezy podtaczy¢ do istniejacej linii kablowej o$wietleniowej w
ulicy Norwida. Nalezy zachowal szczegdlng uwage 1 ostrozno$¢ przy
wykonywaniu zasilania stupa nr 5 ze wzgledu na zblizenie do istniejacego kabla
sredniego napigcia — 15kV.

Dla o$wietlenia ulicy projektuje si¢ oprawy oswietleniowe typu IPSO wraz za
zrodlem Swiatta CDO TT 150W lub réwnowazne  posiadajace takie
charakterystyki :

IPSO to oprawa uliczna dwukomorowa. Materialy z jakich wykonano oprawe
gwarantuja jej eksploatacje przez min. 15 lat. Korpus i pokrywa oprawy
wykonane z odlewu aluminiowego malowanego proszkowo na wybrany kolor z
palety RAL. Klosz wykonany z plaskiego hartowanego szkta - odpornego
na promieniowanie UV, zo6tknigcie oraz metnienie z biegiem czasu. Oprawy
wyposazone sa w jednoczesciowy, gleboko ttoczony i chemicznie polerowany i
anodyzowany aluminiowy odbty$nik, zapewniajacy optymalny rozsyt $wiatla.
Uklad optyczny wyposazony jest w regulacje rozsylu strumienia §wietlnego.



Dostep do wnetrza oprawy (komory osprzetu i komory optycznej) bez uzycia
narz¢dzi. Poziom szczelno$ci komory optycznej lampy to IP66. Komora
optyczna oprawy wyposazona jest w system "oddychania", wymieniajacy
powietrze pomig¢dzy komora optyczna a otoczeniem. Wymiana zrodta $wiatta
odbywa si¢ beznarzedziowo. Poziom szczelno$ci komory osprzgtu
elektrycznego to IP66. Osprzgt elektryczny montowany jest modulowo, co
ulatwia ewentualny serwis. Wymiana osprzetu nie roszczelnia komory lampy.
Mozliwo$¢ montazu na wysiggniku oraz bezposrednio na stupie, z mozliwoscia
regulacji pochylenia oprawy w pionie 1 poziomie. Napigcie znamionowe pracy
oprawy 230V/50Hz. Uklad elektryczny wyposazony w uktad kompensacji mocy
biernej cos¢>0,85. Dla  zwigkszenia bezpieczenstwa obstugi konserwacji
oprawa powinna by¢ wyposazona w odtacznik odcinajacy napigcie po otwarciu
oprawy. Oprawy musza posiada¢ deklaracje zgodnosci CE producenta.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot

Prace powinny by¢ wykonywane przez pracownikOw posiadajacych
odpowiednie zaswiadczenia kwalifikacyjne.

Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robot powinien przedstawic
do aprobaty inspektora nadzoru program zapewnienia jakosci (PZJ)

2. MATERALY

2.1 Ogolne wymagania

Wszelkie materialy, ktore zostang wbudowane, dla ktéorych normy i przepisy
przewiduja posiadanie zaswiadczen o jakoSci lub atestu, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Dokumenty te winne by¢
dotaczone do dokumentacji powykonawcze;.

2.2 Materialy podstawowe

Podstawowe materiaty przy budowie to:

Stupy CDR 8/4

Oprawy IPSO ze Zrédtem CDO TT 150W

Kabel YAKXs 4x25mm®
Przekr6j przewodow wynika z projektu technicznego, dobrany zostal do
dopuszczalnego spadku napigcia, dopuszczalne temperatury oraz wymagan
skutecznosci ochrony od porazen.



3. SPRZET

Na budowie nalezy uzywac taki sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ robot, zarbwno w miejscu robdt, jak réwniez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych. Ilo§¢ 1 jako$¢ sprzetu powinna
gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi dokumentacja
techniczna 1 przewidywanym terminem realizacji.

3.2 Sprzet do wykonania oswietlenia ulicznego

Wykonawca przystepujacy do robot winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nizej wymienego sprzg¢tu:

Samochod dostawczy

Podnos$nik mechaniczno — hydrauliczny

Re¢czny sprzgt mechaniczny

Spawarka elektryczna

Koparka

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania
Wykonawca przystepujacy do robdt zobowiazany jest do stosowania jedynie
takich $srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ 1 czas
wykonanie robot.

4.2 Srodki transportu

Wykonawca przystepujacy do robot winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nizej] wymienych $rodkéw transportu:

Samochod dostawczy

Samochod skrzyniowy

Dhuzyca

Podnos$nik mechaniczno — hydrauliczny

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania
Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z lokalizacja wg mapy geodezyjne,
przedmiarem robdt, obowiazujacymi przepisami wykonanie 1 odbioru robdt oraz

normami a w szczegolnosci:
- PN-76/E-05125



- PN-76/E-05100

- PN-IEC 61024-1-1
Nalezy pamigta¢, ze wszelkie prace nalezy wykona¢ po upewnieniu, ze
wylaczone jest napigcie. Pracownicy =zatrudnieni przy budowie powinni
bezwzglednie Znac 1 przestrzegaé zasad bezpieczenstwa. Przed przystapieniem
do prac powinien by¢ przeprowadzony instruktaz z zakresu bhp, w czasie,
ktérego nalezy szczegblowo omdéwi¢ zagrozenia mogace Wwystapi¢ przy
wykonywanych pracach. Prac montazowych nie wolno wykonywaé w
warunkach zwigkszajacych zagrozenie wypadkowe tzn. o zmroku, podczas
burzy oraz w nie sprzyjajacych warunkach atmosferycznych. Szczegolna
ostrozno$¢ nalezy zachowaé przy pracy w poblizu czynnych urzadzen
energetycznych.

5.2 Montaz i stawianie stupow, montaz opraw

Projektowane stupy nalezy osadzi¢ we wczes$nie] wykonanych fundamentach
wskazanych przez uprawnionego geodete. Ustawienie stupdéw nalezy wykonac
przy pomocy dzwigu. Przed montazem opraw nalezy wciagna¢ w wysiggniki
przewody zasilajace oprawy. Do zamontowanych opraw na wysiggnikach
wprowadzi¢ przewody 1 je podlaczy¢, wkreci¢ zrodlo Swiatta oraz uzupetnié
pozostale wyposazenie.

5.3 Kabel zasilajacy

Nalezy wybudowa¢ nowa lini¢ kablowa os$wietleniowa kablem YAKXs
4x25mm?2 1 podlaczy¢ ja do istniejacego oswietlenia w ulicy Norwida.

5.4 Naprawa nawierzchni

Nawierzchnig po pracach nalezy doprowadzi¢ do stanu nie gorszego jak przed
wykonaniem o$wietlenia ulicznego.

5.5 Ochrona od porazen

Ochrona od porazen obstugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznej powinna by¢
realizowana w taki sposob, aby w przypadku roznorodnych uszkodzen instalacji
oraz blednych dziatan 1 zachowan ludzi, prowadzacych do porazenia
elektrycznego nastgpowato:

- ograniczenie pradéw rdzeniowych przeptywajacych przez ciato cztowieka

- ograniczenie czaséOw przeptywu pradow wrazeniowych przez szybkie
wylaczenie uszkodzonych urzadzen

Ochrona przeciwporazeniowa spelniajaca te warunki realizowana jest przez:



- uniemozliwienie dotknigcia czg$ci czynnych pozostajacych w warunkach
normalnej pracy

- spowodowanie szybkiego wytaczenia uszkodzonych czesci

- ograniczenie napie¢ dotykowych na dostgpnych cze$ciach przewodzacych w
przypadku uszkodzenia, do warto$ci uznawanych w danych warunkach za
dopuszczalne

Ochronie podlegaja stupy, oprawy oswietleniowe, wysiggniki

Siec pracuje w systemie TT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych
robot. Wykonawca winien wykona¢ pelny zakres badan na budowie w celu
wskazania zgodno$ci dostarczonych materiatow 1 realizowanych robot z
dokumentacja projektowa. Wykonawca przed przystapieniem do badan winien
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju 1 terminie badania. W oparciu o
przeprowadzone badania wykonawca przedstawia na pi§mie wyniki badan.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Wykonawca przed przystapieniem do robdt powinien uzyska¢ od producentéw
zaswiadczenie o jakosci lub atesty stosowanych materialdw. Na zadanie
inspektora nadzoru, nalezy dokona¢ testowania sprzetu posiadajacego
mozliwos$ci nastawienia mechanizméw regulujacych 1 przedstawi¢ swiadectwa
testowania.

6.3 Badania w czasie wykonywania robot

Badaniom podczas wykonywania robdt powinny podlega¢ te elementy
instalacji, ktére nie beda widoczne po zakonczeniu pracy. Przy przewodach i
kablach sprawdzanie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami
norm, na podstawie atestow, protokotéw odbioru albo innych dokumentéw.
Nalezy takze dokona¢:
Sprawdzenia ciaglosci przewoddéw ochronnych
Pomiaru rezystancji izolacji miedzy kolejnymi parami przewodoéw
czynnych
Pomiaréw izolacji miedzy kazdym przewodem czynnym a ziemia
Sprawdzenia  stanu  ochrony zrealizowanej za  pomoca
samoczynnego wylaczenia zasilania



6.4 Badania po wykonaniu robot

W przypadku pozytywnych wynikéw poprzednich badan inspektor nadzoru
moze wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa,
dodatkowe ustalenia wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Jednostka obmiaru dla kabli i przewodow jest metr, dla opraw sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu oswietlenia do eksploatacji wykonawca robot zobowiazany
jest dostarczy¢ zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
Projektowa dokumentacj¢ powykonawcza
Protokoty z dokonanych pomiarow
Protokoty odbioru robot zanikajacych
Ewentualna oceng robot wydang przez Zaktad Energetyczny
Atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnos$ci uzytego materiatu
Inwentaryzacj¢ powykonawcza
Oswiadczenie kierownika budowy potwierdzajace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja oraz obowigzujacymi przepisami
Wypetiony dziennik budowy

Kosztorys powykonawczy, — jezeli wymaga tego umowa

Odbidr robot odbywac si¢ powinien w oparciu o:
Przepisy prawa budowlanego
Terminowo$¢ wykonania robot
Warunki techniczne odbioru robot
Przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy

9. MATERIALY ZRODLOWE

1. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych PBUE wyd. IV 1997r

2. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialow
Budowlanych w sprawie bezpieczefstwa 1 higieny pracy przy
wykonywaniu robot budowlano — montazowych 1 rozbidrkowych
Dz.U.Nrl3 z dnia 10.04.1972R
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3. Ustawa z 10 kwietnia 1997r Prawo energetyczne /teks jednolity Dz.U z
2003 roku nr 153 poz.1504

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich
usytuowanie Dz. U. Z 2002r nr 75 poz. 690

5. Normy

- PN-76/E-05125, PN-76/E-02032, PN-EN 13201
10.UWAGTI:

Przy realizacji prac nalezy:

Wszelkie prace na czynnych urzadzeniach elektroenergetycznych
wykona¢ w porozumieniu i pod nadzorem shuzb Z.E.W.-T.
Dystrybucja Sp z 0.0. Rejon Legionowo, tel. 767-50-27

W czasie prowadzenia prac nalezy przestrzega¢ przepisy BHP
Roboty prowadzi¢ w sposob wykluczajacy zagrozenie i utrudnienie
ruchu

Wytyczenie 1 inwentaryzacj¢ linii nalezy zleci uprawnionemu
geodecie

Wejscie w teren uzgodni¢ z wlascicielem terenu

Po zakonczeniu prac teren doprowadzi¢ do stanu pierwotnego



