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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiorka
elementéw drog przy przebudowie ulicy Listopadowej w Legionowie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy udzielaniu zaméwienia i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z rozbiorka:
— warstw nawierzchni,

— kraweznikow, obrzezy i opornikdw,

— Sciekow,

— chodnikow,

— plyt przejazdowych w torze MPEC,

— barier i porgczy,

— znakéw drogowych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 2.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementoéw drog, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— tadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody cig¢zarowe,

— zrywarki,

— mloty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie roboét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamnw pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentdojiventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier mae polecé
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w kosztorysie, SST lub przezzdmiera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastaswem frezarek drogowych, najespetné warunki okrélone w SST D-
05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdnych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie stajie wlasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane przezyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw dragajdujice se w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenrtgmjojektova
beda wykonane wykopy drogowe, powinny btymczasowo zabezpieczone. W szczeg&innalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich
wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nalewypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem
do poziomu otaczagego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldétiovykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzestiopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérivegamrzystania.

Zagszczenie gruntu wypemnigiego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofizeprzepustéw powinno
spetniad odpowiednie wymagania olktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova robét zwizanych z rozbidrkelementoéw drég i ogrodagest:
dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
dla kraveznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy patnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrisi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhid@rldelu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
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— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiérki,
— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiorki kraweznikéw, obrzezy:

— odkopanie kraweznik6w, obrzezy wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j i ew. law,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

— wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiérki;

c) dla rozbiorki chodnikéw:

— reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatow chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uSycia, z uloSeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,

— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki barier i poreczy:

— demontaz elementow bariery lub porgczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz z zaggszezeniem do uzyskania Is = 1,00 - i
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiérki,

— uporzagdkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki znakéw drogowych:

— demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkdw,

— zasypanie doéw po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00

— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

— uporzadkowanie terenu rozbiérki.



D-01.02.04 Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne

24



